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中国地质学会（GSC）是组织开展国内、国际标准化活动的全国性社会团体。制定中国地质学

会团体标准，满足市场需要，增加标准的有效供给，促进科技创新，是中国地质学会的工作内容之

一。中国境内的团体和个人，均可提出制、修订中国地质学会团体标准的建议并参与有关工作。

中国地质学会团体标准按《中国地质学会团体标准管理办法》进行制定和管理。

中国地质学会团体标准草案经向社会公开征求意见，并得到参加审定会议的 3/4 以上的专家、

成员的投票赞同，方可作为中国地质学会团体标准予以发布。

在本文件实施过程中，如发现需要修改或补充之处，请将意见和有关资料寄给中国地质学会团

体标准秘书处，以便修订时参考。

中国地质学会地址：北京市西城区百万庄大街 26 号

邮政编码：100037 电话：010-68999018 传真：010-68995305

网址：www.geosociety.org.cn 电子信箱：zgdzxh@geosociety.org.cn

本文件版权为中国地质学会所有，除了用于国家法律或事先得到中国地质学会的许可外，不得

以任何形式或任何手段复制、再版或使用本文件及其章节，包括电子版、影印件，或发布在互联网

及内部网络等。

http://www.geosociety.org.cn
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前 言

本文件按照 GB/T 1.1—2020《标准化工作导则 第 1部分：标准化文件的结构和起草规则》的规

定起草。

本文件由中国地质学会提出并归口。

本文件起草单位：中国石油塔里木油田分公司、中国石油东方地球物理勘探有限公司、中国石

油油气与新能源分公司、中国石油西南油气田分公司、中国石油青海油田分公司、中国石油超深层

复杂油气藏勘探开发技术研发中心、新疆维吾尔自治区超深层复杂油气藏勘探开发工程研究中心。

本文件起草人：杨海军、李亚林、段文胜、李大军、刘依谋、张宇生、王永生、陈飞旭、徐凯

驰、雷刚林、裴广平、王彦峰、郭念民、张光荣、袁燎。

考虑到本文件中的某些条款可能涉及专利，中国地质学会不负责对任何该类专利的鉴别。

本文件首次制定。
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引 言

线束地震在中国石油塔里木油田研发并规模应用，有力提升了塔里木盆地库车、塔西南等低信

噪比地区的资料品质。塔里木油田在 2021年发布了油田公司企业标准，但针对这项技术一直没有更

高等级的团体标准或企业标准。近几年，线束地震的采集处理方法已经推广应用到国内各大油田，

目前采集处理技术已经较为成熟，迫切需要针对其制定一套完整的标准来达到以下目的：

1）规范地震采集处理方法。企业标准的建立可以帮助建立规范化的地震采集处理方法和流程，

提高采集处理方法的规范性和可靠性；

2）增强油气勘探效率。标准化的采集处理方法可以提高勘探投资的回报率，降低勘探风险，增

强油气勘探效率，加快勘探进度。
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线束地震采集处理技术规范

1 范围

本文件规定了陆上线束地震资料采集、处理工作的内容和技术要求。

本文件适用于石油物探专业陆上线束地震资料采集、处理全过程。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件，仅注日期的版本适用于本

文件。凡是不注日期引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本文件。

GB/T 33583—2017 陆上石油地震勘探资料采集技术规程

GB/T 33685—2023 地震勘探数据处理技术规程

SY/T 5171—2020 陆上石油物探测量规范

SY/T 7615—2021陆上纵波地震勘探资料处理技术规程

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1 术语定义

线束地震 Belt Even Adequate Measuring Seismic
线束地震 BEAM Seismic，简称 BS，具有“条带状排列片、均匀充分采样、纵向滚动”的地震

勘探观测系统特点，是一种不同于二维地震、宽线地震、也不同于三维地震的地震勘探技术。线束

地震的核心内涵是“条带状排列片、均匀充分采样”，可实现在炮域对有效波和干扰波的均匀充分采

样，可对地下地质目标进行高覆盖采样，有利于高精度的波场分离，有利于弱反射能量的提升、准

确的速度分析与成像归位。

3.2 缩略语

DEM：数字高程模型（Digital Elevation Model ）

VSP：垂直地震剖面（Vertical Seismic Profile）
CMP：共中心点（Common Mid-Point）
CRP：共反射点（Common Reflection Point）

4 线束地震资料采集

4.1 采集技术设计
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采集技术设计应符合 GB/T 33583—2017 《陆上石油地震勘探资料采集技术规程》的规定。

4.2 线束地震命名

线束地震命名应由线束地震所在地区、施工年份、测线编号、线束地震标识四部分组成。

示例：“KS2021-510BS”：“KS”为施工地区名汉语拼音的首字母组合；“2021”为施工年份，由

4 个阿拉伯数字组成；“510”为测线编号，由 2~7 个字符组成；“BS”为线束地震标识，即线束地

震 BEAM Seismic的简称。

4.3 观测系统设计

观测系统设计是线束地震采集技术设计的核心环节。线束地震主要通过“长度、宽度、密度”

三个维度定义观测系统。线束地震观测系统核心参数主要包括线距、点距、排列宽度、排列长度、

覆盖次数、炮道密度等。

4.3.1 线距和点距

线束地震炮线方向为垂直检波线方向，炮点方向为平行检波线方向。

道距和接收线距的确定主要考虑满足横向分辨率、最高无混叠频率和绕射波偏移归位的要求，

道距和接收线距选择三项要求的最小值。

1）满足横向分辨率的要求

根据采样定理，为保证较高的横向分辨率，道距选择公式如下：

� � ��窰☴
��th

（1）

式中：�为道距（m），��窰☴为层速度（m/s），��th为反射波主频（Hz）。
2）满足最高无混叠频率的要求

为使空间采样不产生空间假频，需满足相邻射线的时差小于半个周期，道距选择公式如下：

� � ��窰☴
��h�� ��窰�

（2）

式中：�为道距（m），��窰☴为层速度（m/s），�h��要保护的反射波最高频率（Hz），�为目的层

地层最大倾角(°)。
3）满足绕射波偏移归位的要求

偏移时绕射波收敛角度至少需保证 30°，道距选择公式如下：

� � ��窰☴
��h�� ��窰�‴� （3）

式中：�为道距（m），��窰☴为层速度（m/s），�h��为要保护的反射波最高频率（Hz）。

4.3.2 线束排列宽度

线束地震的排列宽度由接收线距和接收线数确定。排列宽度计算公式如下：

� � �� �（�� − �） （4）
式中：�为线束地震的排列宽度（m），��为接收线距（m），��为接收线数。

线束地震接收线密集布设，带来设备投入的大幅增加，排列宽度是影响资料效果和采集成本的

关键因素，主要从满足干扰波横向识别和满足浅层绕射波能量收敛两方面考虑，排列宽度选择两项

要求的最大值：

排列宽度是影响线束地震资料效果和采集成本的关键因素，线束地震的接收线距等于道距，接

收线数决定了线束地震的排列宽度，排列宽度主要从满足干扰波横向识别和满足浅层绕射波能量收

敛两方面考虑，选择两项要求的最大值。



T/GSC XXX—XXXX

3

1）为满足干扰波横向识别，实现炮域体去噪目的。依据采样定理，采样时长需反映完整信号，

傅里叶变换到频率域才不失真。通过最小相位雷克子波模拟分析，当采样时长不小于 1.5倍周期时，

傅里叶变换完全不失真。排列宽度选择公式如下：

� � �th� （5）
式中：�为线束地震的排列宽度（m），�为工区最大干扰波波长（m）。

2）浅层绕射波能量收敛：线束地震重点解决浅层陡倾角地层成像难题，为提高浅层绕射波能量

收敛效果，改善浅层陡倾角地层成像质量，排列宽度应达到浅层收敛 95%绕射能量的需要，排列宽

度选择公式如下：

� � �☴�窰�‴° （6）
式中：�为线束地震的排列宽度（m），�为浅层陡倾角地层最大深度。

4.3.3 最大炮检距

最大偏移距的选择主要从 3个方面进行考虑，一是保证主要目的层的反射系数稳定，避免因入

射角过大而引起的波形畸变和次生折射；二是要减小动校拉伸畸变，一般要求动校拉伸畸变不超过

12.5%；三是保证速度分析精度，速度分析误差不大于 6%。

1）满足目的层埋深的要求

为满足反射系数稳定的需要，最大偏移距应大于等于主要目的层埋深，根据钻井数据及地质解

释成果等信息，确定目的层埋深，最大偏移距选择公式如下：

t���砀☴ � �砀h☴풉 （7）
式中：t���砀☴为最大偏移距（m），�砀h☴풉为主要目的层埋深（m）。

2）满足动校正拉伸要求

动校正拉伸的作用会使反射波发生畸变并影响剖面的叠加效果，其影响程度随着反射界面的深

度与炮检距之比的减小而增大。通常用百分比动校正拉伸来衡量动校正引起的波形畸变，即动校正

拉伸百分比（F）=动校正量/双程反射时间，再由动校正量近似公式求取满足动校正拉伸要求的最大

偏移距公式为：

t���砀☴ � �☴‴
���� （8）

式中：t���砀☴为最大偏移距（m），☴‴为目的层双程反射时间（s），�为叠加速度（m/s），�为

动校正拉伸百分比，不超过 12.5% 。

3）满足速度分析要求

均方根速度和叠加速度均与正常时差有关，只有当正常时差较大时才能保证速度分析精度。正

常时差是随着界面深度与炮检距之比的减小而增大的，因此为了提高速度分析精度，应当具有足够

大的炮检距，求取满足速度分析精度的最大偏移距公式为：

t���砀☴ � �☴‴��h�
�

��th
�

��� ���
（9）

式中：t���砀☴为最大偏移距（m），�为速度分析精度，精度误差小于 6%，��h�为均方根速度

（m/s），��th为目的层主频（Hz），☴‴为目的层双程反射时间（s）。

4.3.4 覆盖次数

线束地震的覆盖次数为纵向覆盖次数与横向覆盖次数的乘积。纵向覆盖次数计算方式与三维地

震相同，三维地震的横向覆盖次数为接收线数的一半，而线束地震的横向覆盖次数为横向炮点数。

线束地震的覆盖次数计算公式如下：
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� � ��

�×��
�

×�� （10）

式中：�为线束地震覆盖次数，��为排列道数，��为炮线距（m），�为道距（m），��为横向

炮点数。

4.3.5 炮道密度

线束地震的炮道密度由面元大小和覆盖次数确定。炮道密度计算公式如下：

� � ���‴�
�
��

��
�

（11）

式中：�为覆盖次数，�为道距（m），��为接收线距（m）。

4.4 接收参数设计

4.4.1 组合基距

线束地震的组合参数设计应优先考虑保护有效波的要求，采用小组合接收保护有效波信号高频，

组合基距限制如下：

�� � ‴t���h�窰
� ��h�� （12）

式中：�h�窰
� 为目的层最小视速度，�h��为受保护的最高频率。

4.4.2 组合高差

为了保护有效信号，必须采用小组合接收严格控制组合高差，避免组合带来的不利影响，同一

道内的组合高差必须以保护所需要的最高频率为原则，引起的时差应小于 1/4 周期，即：

�풉 � ��
��h��

（13）

式中：�풉为组内高差限制（m），��为引起时差的低速层或降速层速度（m/s），�h��受保护的

最高频率（Hz）。

4.5 模型正演与分析

通过工区已有的地质认识和地球物理、井资料等先验信息，构建具有代表性的地球物理模型，

进行波场模拟分析与数据处理对比分析，明确观测系统与数据处理方法适配关系，为优化观测系统

设计、提高地震采集数据质量及地质成像效果提供依据。

4.5.1 地球物理模型建立

依托工区地质构造认识与井资料，构建关键模型。深入剖析地质构造，梳理地层岩性、厚度等

信息，初步判断地震波速度差异。开展实地调查，获取近地表岩石出露、风化情况，借助微测井等

掌握低降速层特征，融入模型搭建。利用地质统计学方法，整合多口井数据，搭建三维模型框架，

再经精细标定，使模型精准反映地下速度、密度、粘滞系数等物理特性分布，逼近真实地质状况。

4.5.2 波场模拟与分析

整合所建速度、密度等模型用于正演。构建复杂地质构造模型，输入模型参数，模拟不同观测

系统下地震波传播。由于模型已考虑近地表及低降速层因素，可精确分析地震波传播特征，如波前

形状、到达时间等，评估观测系统对目标体成像照明度与分辨率的影响。在波场分析中，借助综合

模型确定波场散射、绕射及衰减情况，从而针对性优化观测系统。
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4.5.3 数据处理对比分析

基于综合模型处理不同观测系统采集的数据。在偏移成像、反演等关键数据处理环节，模型参

数的准确性直接影响结果精度。运用多种算法处理数据，对比分析不同观测系统数据处理后的信噪

比、分辨率、成像精度，以及与已知地质特征的匹配程度，明确观测系统与数据处理方法的适配关

系，为选择最优观测系统提供依据。

4.6 其他参数设计

线束地震采集的激发方式、接收方式、表层调查等其他参数设计内容应符合 GB/T 33583—2017
《陆上石油地震勘探资料采集技术规程》的规定。。

4.7 野外采集施工

野外采集施工设计、施工方法和施工总结应符合 GB/T 33583—2017 《陆上石油地震勘探资料

采集技术规程》、SY/T 5171-2020《陆上石油物探测量规范》的规定。

5 线束地震资料处理

5.1 处理技术设计

处理设计应包括以下基本内容：

——项目来源，部署工作量、地质任务与预期效果、工期要求；

——工区概况，工区位置、地震地质条件、工区勘探开发情况、地震采集情况；

——资料分析，包括采集资料分析，表层调查资料分析，井资料等分析，现场剖面分析、以往

处理资料分析等；质控点、线的设置是否合理，并明确试验线；

——处理重点与难点，根据资料分析情况，总结工区地震处理重点与难点；

——技术与工艺要求，包括总体思路与对策、处理内容设置、各环节处理内容、技术指标、提

交成果内容要求；

——人员组织、资源配置、进度及工作安排能否满足工期要求。

5.2 准备工作

5.2.1 资料收集

处理前资料收集包括以下内容：

——收集处理工区地震勘探测线位置图、现场处理剖面、地质露头资料、野外施工设计书、采

集技术总结报告；

——以往处理报告、工区内老资料的重合或相近的地震剖面；

——工区内的微测井、已钻井、VSP 资料等；

——检查野外原始地震数据、仪器班报、测量成果和静校正数据。

5.2.2 试验点、试验线选取

试验点和试验线的选取原则：

——根据地表条件变化，选择具有代表性的空间位置的点、线；

——根据地下地质结构的变化，选择能够代表全区构造特征的资料；

——选择过井的测线，以便充分利用已知的测井信息，指导处理过程。
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5.3 处理施工设计

承担方根据项目技术设计要求完成施工设计，应包括以下基本内容：

——项目概况，包括工区范围与设计工作量、地理及构造位置、地震地质条件、野外采集情况

等；

——处理要求，包括处理设计要求的处理内容、技术要求及技术指标等；

——基础工作，包括资料收集情况、原始资料分析、处理重点和难点分析等；

——施工方案设计，包括处理思路与对策、重点环节描述与关键技术应用、试验方案和试验参

数、分析图件等；

——质量控制，包括质量控制方案及重点环节自证合格措施等；

——资源配置及进度安排，包括人员及设备配置、进度安排等；

——各环节提交成果清单及关于数据的其他要求。

5.4 观测系统定义

线束地震按照三维网格定义方式分别定义地面网格和地下网格，使每一个炮点、检波点在地面

的位置可以在一个网格内被准确描述。

5.5 表层建模与静校正

野外采用小折射、微测井等资料进行近地表结构调查，建立近地表模型，计算模型法静校正；

同时，室内利用基于大炮初至的折射或层析等方法计算静校正量。在近地表情况复杂时，需要几种

静校正方法的综合分析与应用。

5.5.1 初至拾取

根据初至时间的定义，炸药震源记录以起跳点为初至时间，相关后的可控震源记录以初至波峰

为初至时间。为保持初至拾取一致性，炸药震源拾取起跳点，可控震源初至拾取波峰。初至拾取尽

可能全偏移距拾取且保证拾取质量。

对于复杂区初至，开展相关的优化处理以提高拾取率及拾取精度。

5.5.2 初始速度模型

对工区内所有可用微测井、小折射数据进行检查，将调查点数据作为控制点，根据表层结构特

征开展空间插值处理，建立极浅层速度模型，用于表层速度反演初始模型融合。

根据初至时距曲线分布图确定速度，利用微测井等表层数据建立的极浅层速度模型进行速度融

合，建立初至层析反演的初始速度。速度模型的空间网格大小、替换速度应符合项目处理技术设计

要求。

5.5.3 初至层析反演

利用初始模型及初至数据作为输入进行层析迭代反演，将微测井速度作为约束条件，与旅行时

残差一起构成目标函数，在反演结果中浅层受表层模型的约束。

5.5.4 基准面静校正

利用初至层析反演模型，按照处理设计的基准面、替换速度的要求计算静校正量，并应用到地

震数据。应用后检查以下内容：

——地表高程图、检波点静校正量平面图、炮点静校正量平面图、低降速带厚度变化图、低降

速带速度变化图、高速顶速度平面图、高速顶高程平面图；
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——试验点应用静校正量前后的线性校正初至、共炮检距初至；

——应用静校正前后的初步叠加剖面；

——应用静校正前后的一次剩余静校正叠加剖面。

5.6 时间域信号处理

5.6.1 叠前去噪

相干噪声的压制应利用三维叠前压噪技术，遵循由低速到高速、由强能量到相对弱能量的原则。

最大限度地发挥小线距线束地震的叠前炮域体去噪优势，主要相干噪声在炮域压制，在检波域压制

多次折射噪声。根据噪声类型及特点进行噪声压制，注意保护有效信号，部分关键去噪参数的选取

视情况要求做到叠前时间偏移。

当数据体用于叠后偏移时，随机噪声的衰减可以在叠加数据上进行。当数据体用于叠前偏移时，

随机噪声的衰减在 CMP 道集 或 CRP 道集数据上进行。叠前去噪应主要监控以下几种图件：去噪

前后的炮集（CMP 或 CRP）记录、叠加剖面，以及去除的噪声剖面。

5.6.2 叠前补偿

叠前补偿主要分为球面扩散补偿（或地层吸收补偿）、地表一致性振幅补偿两种。对于地表吸收

衰减严重的工区，因视技术条件开展近地表 Q 吸收补偿。

球面扩散补偿之前，应当在目标区满覆盖范围内至少选择 1 条 inline 线做速度分析，求取一

个综合的速度函数，用这个速度和工区内以往的球面扩散补偿参数分别在试验点、线上做球面扩散

补偿试验，分析纯波单炮、纯波叠加剖面、能量曲线的补偿情况，确定补偿参数。

地表一致性振幅补偿应用地表一致性振幅补偿技术消除炮间、检波点间空间方向上明显的能量

差异。地震记录经振幅补偿后，浅、中、深层有效波的能量应基本均衡。

5.6.3 震源类型匹配

井炮和可控震源同时存在的工区，要进行井震匹配处理，可以选取重复地震道计算匹配算子进

行匹配，也可以通过可控震源小相位化匹配。匹配后应当较好消除子波差异影响。

5.6.4 反褶积

应用地表一致性反褶积、预测反褶积、或二者串联使用，压缩地震子波，拓展频带。地震记录

经反褶积后应达到压缩地震子波、提高地震记录分辨率、突出地震反射层波组特征的目的。对于高

分辨率处理，应当结合 VSP 资料定量评价反褶积子波压缩效果。

5.6.5 速度分析

速度分析应保证足够的分析密度以满足叠加成像精度需求。根据地震数据的信噪比、地层倾角，

选取生成速度谱的 CMP 道集求和个数及频带，合理切除初至和拉伸畸变。

速度扫描范围应大于实际地震数据可能涵盖的速度范围。解释速度谱时，应避开多次波速度和

异常速度。难以准确拾取叠加速度时，应采用速度扫描的方法确定。

5.6.6 剩余静校正

采用剩余静校正与叠加速度分析相互迭代的方式计算剩余静校正量。以地表一致性剩余静校正

为主，计算时窗应选择信噪比较高、构造相对简单的地震反射层段。复杂区有必要实施非地表一致

性剩余静校正时，静校正量应不大于 1/2地震子波视周期，且应选择大时窗。
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5.6.7 叠加成像

根据地震数据信噪比、保幅性等要求选择叠加方法。根据地层各向异性、排列长度选择动校正

方法，确保动校正后反射同相轴平直。合理切除 CMP 道集上因动校正产生的拉伸畸变，复杂区块要

精心选取切除参数。

5.7 叠前时间偏移

5.7.1 偏前道集检查与规则化

偏移前道集数据无明显异常振幅且面元属性均匀,当不均匀现象影响偏移成像时,应开展偏前道

集数据规则化处理。

5.7.2 数据规则化

由于野外观测系统变观、炮检点不规则或存在采集空洞的情况，需要视情况开展数据规则化，

解决由野外采集因素导致的采集脚印问题，可有效地压制噪声、抑制空间假频。数据规则化要求基

于空间真实坐标，充分利用数据的五个维度信息，即除了时间维度外，另外四个维度可以用炮检点

x、y描述，也可以用 CMP点的 x、y坐标、绝对偏移距、炮检方位角描述。规则化处理应当测试选

取合适的参数，尽可能做到保幅保真，避免因过度规则化导致对小断层、缝洞体等地质目标造成模

糊化、偏移假象等不利影响。

5.7.3 偏移速度分析

原则上选择满覆盖中间 inline 线开展偏移速度分析，横向构造变化大的区域应适当左右各加密

一条分析 inline 线 inline 方向速度分析点密度应依据构造复杂程度确定，不低于 5个点/1km，确保

速度模型精度。

速度分析点拾取应从起始时间开始，速度场符合区域速度变化规律。

5.7.4 偏移方法和参数

根据工区的表层结构、地下构造、地层各向异性等特征,选择偏移方法和偏移参数。选择对地质

目标具有代表性和可控性的目标线进行速度建模和质量控制:
a）地表起伏大的工区宜选择浮动基准面偏移；

b）地层各向异性问题严重的工区宜选择各向异性偏移算法；

c）吸收衰减严重的工区宜选择粘弹偏移算法；

d）构造复杂的工区宜选择弯曲射线偏移算法；

e）地层岩性目标研究宜选择保幅性好的偏移算法；

f）偏移孔径或偏移倾角参数的选择应保证工区内最陡倾角地层的成像；

g）选择合适的去假频参数,避免出现反射波同相轴相干过度的现象。

5.8 叠前深度偏移

5.8.1 偏前道集检查

6.8.1.1 偏前道集应当根据叠前深度偏移基准面做相应的时差校正。

6.8.1.2 偏移前道集数据无明显异常振幅且面元属性均匀,当不均匀现象影响偏移成像时,应开展偏前

道集数据规则化处理。

5.8.2 偏移面选取
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一般应用统一提供的地表小平滑面作为偏移基准面，也可根据要求将真地表作为偏移基准面。

5.8.3 初始速度建模

初始速度建模要求采用初至层析反演浅层速度进行浅表层速度镶嵌拼接，拼接面应当在初至层

析反演的有效射线底界之上，开展测试优选拼接面，拼接面需要做相应的平滑过渡处理。深层初始

速度应当应用 VSP 速度、声波速度进行约束，同时要参考地表露头、构造解释、非地震资料等信息，

提高浅层高陡构造背景速度的精度，实现对高速砾岩、火成岩等特殊岩性体的精细刻画。

5.8.4 速度迭代建模

速度建模应优先采用三维方式的网格层析迭代技术提高速度反演精度，针对低信噪比复杂构造

区，层析迭代过程中适当引入构造层位进行约束。对于无法使用数据驱动网格层析的区域，应当在

地质认识指导下开展速度扫描测试，优选最佳成像速度。最终的速度场应符合区域速度变化规律。

原则上选择满覆盖中间 inline 线开展偏移速度分析，横向构造变化大的区域应适当左右各加密

分析一条 inline 线。inline 方向速度分析点密度应依据构造复杂程度确定，不低于 5个点/1km，确

保速度模型精度。

5.8.5 各向异性建模

宜开展 TTI 各向异性建模。利用 VSP 的参数扫描、测井分层、叠前深度偏移 CRP 道集等资

料开展各向异性建模。

δ体数值范围一般在-0.2～0.2，ε体数值范围一般在-0.2～0.2，倾角θ场与地层倾角一致，方位

角φ场与地层走向一致，各向异性参数应保证空间规律一致，数值范围呈正态分布。

5.8.6 偏移方法和参数

根据工区的表层结构、地下构造、地层各向异性等特征,选择偏移方法和偏移参数。做好偏移参

数测试，保证缝洞型储层和高陡地层成像及假频的压制。

偏移方法和参数的选择应遵循:
a）吸收衰减严重的工区宜选择粘弹偏移算法；

b）地层岩性目标研究宜选择保幅性好的偏移算法；

c）偏移孔径或偏移倾角参数的选择应保证工区内最陡倾角地层的成像；

d）选择合适的去除假频参数,避免出现反射波同相轴相干过度的现象。

偏移后 CRP 道集反射波同相轴平直，切除参数合理。偏移剖面上叠前深度偏移剖面归位准确，

反射波、断面波归位合理，绕射波收敛，断点清晰，无空间假频及影响地震资料解释的画弧现象。

偏移成果输出时，叠加纯波为 CRP 道集切除后直接叠加，成果增益时窗（返到时间域 1024ms），
成果修饰手段仅限于去弧和叠后适当提高信噪比、连续性手段。

5.9 处理总结

承担方根据项目技术设计要求完成施工设计，应包括以下基本内容：

——项目概况，包括工区地理及构造位置、地震地质条件、野外采集情况、以往成果分析；

——项目任务，包括处理设计要求工作量、处理内容、技术要求、技术指标、资料收集等内容

完成情况；

——资料分析，包括原始资料分析、处理难点及技术对策；

——资料处理，包括处理流程、处理关键技术及参数、过程效果展示及相关图件；

——质量控制，包括质量控制方案、重点环节自证合格措施等；
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——效果分析，包括各环节的处理效果与对比分析、新老资料对比分析；

——资源配置及进度安排，包括人员及设备配置、进度安排等；

——提交成果资料内容；

——结论与认识，包括处理技术总结认识、对野外采集的建议等。

6 质控与评价

线束地震采集处理的过程质控与成果评价符合 Q/SY 01232-2019《陆上地震资料采集技术规范》、

GB/T 33685-2017《陆上地震勘探数据处理技术规程》、SY/T 7615-2021《陆上纵波地震勘探资料处理

技术规程》的规定。

7 其他

有关采集、处理过程质量控制评价以及原始资料、成果数据的上交和归档等本规范没有说明的内容，

参照有关引用的技术规范执行。

ICS 号

中国标准文献分类号

关键词：线束地震、地震采集、地震处理
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